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Skid Control ECU
PCK1 PAC1 PMC1 PFR PRL GND1 GND2 GND3 GND4 GND5 GND6
31(A 21@ 30 (A 23 (A 18(&) 1 A) 2 _B_) 1 P_) 2 _C_) 1 _C_) 4 _D_)
i i i i i i
P = z = z z =
|
! x > [O) - = @
(@ I
)
12, 15 13 9 11]
PCK1 PACC PMC1 PFR PRL
\ GND2 GND1
B18 2| 1
Brake Actuator
2 5 6|
@ W-B 1
=
J2
Junction W-B Ve
Connector
EY EB :EE!

-25-




Hybrid System

A1
White

=
=

7819 1011|12 13]14]15]16]17
18[19]20|21]||—[22|23|24]25|26

\= P

A24 B17 B 18
Yellow Black Black

il

1 1, 4]5]6]7]89]10[11[12[13[14]15]16

7[8]9 1o|11|12|13|14 1516]17 17[18]19[20(21[22[23[24[25]26(27] 282930

I:l d 31 32 | [ ][ 1 [ 1 [ ||
[33]34]35]36]37]38]39]40[41]42]43]44]45]46]

|18|19|20|21|22|23|24|25|26|27|28|

P e e e 4

NG J/ I T

B 23 B 24 B 25
White White White

B 20
Black

B 26 B 27 B 28 B 29 B 30
White White White Orange Orange
= =] =
1]2(34]5]6]7 12]3 123415 1]12|3]4]|5]6]7 1]2[3]4
8|9 |10[11[12|13]14 4[5]8 6|7]8]9[10 8| 9|10]11[12|13]14 sl6l7]s
| | =1 |
c4
White

8 (9 ([10]11]12|13]14

c21
Yellow

co9 c17
White Yellow

-26 -



Hybrid System

Cc22 D1 E 2
Yellow White Dark Gray

|16|15|14|13|12|11|10| 9|

LITEEEL,

UE=a=uy

G 1 H 29 H 30
White White White
- J|—\—|_|—/—|I_ ] /_ﬂ'n M 1]
efafefs]e]- =|ME S HE
Tofttjr2]rsf14 15|16|17|18|19|20 21]22)23|24 8|9 |10]11[12]13 14|15 1617 718]9]10|11]12]|13|14]|15]16

_l\ /_ 18]19(20]21[22|23 EE 24]25 17[1819]20]21(22(23]| 24| 25|26 |27
2627|:|2829|:|3031 282930|:|3132333435

\__] L1 |- \L I [ I/
H 31 H 32 H 33
White White White
— ~ — ~~ ~~
ML 1| I (0 [ il
anpnons: e[ [5]° ] T 0T =] 14
71819l10l11]12]13]14|15]16 819 [10]11(12]13|14]15[16(17 8191|1011 12|13 14115 16|17 1819

17118[19l20121]22] 2312425 26 1819 24]25(26(27 20|21|22(23 EE 24(25 EE 26|27

20|21|22|23
27|28 |:| 29[30[31]3233 28(29 F‘M |:| 31(32 28{29/30|31 |:| 32(33 |:| 3435
\ ) \ | — J

H 34 H 35 H 36

White
— ~

N Il

1|2|3|4|5|6|7

8 (9 (10{11]12)13|14(15(16{17
18(19]20]21]22]23|24|25]26]27

28|29]30/31(32 |:| 33|34

T ] | )




Hybrid System

122 123 124

White Orange White
(@) =] = | s | e |f e | e — — )

° ° QO0) ponoon|
% 11211345617

8 (9 [10]11112)13[14(15(16{17
18[19120]21]22]23|24|25(26(27

28]29(30(31(32 |:| 33[34
Q T | 9

=

125 126
White White
~ — p—y

M
TG e o T,
8191011 121314 16|171819

20]21 2223552425552627

28]29(30[31 |:| 32|33 34(35

\ ] [ ] }4

J6 J7 J8 J9
White Black Black White
1(23[4|5|6|7]8]9[10[11
4 5|6 7|8
— oc oc o 43 12]113|14[15|16(17]|18[19[20]21]22
T~~~

.28 -



Hybrid System

J 60 J61 J 62 J 64 M 6
Gray Gray Blue Gray Gray

M7 M 8 M9 M 10 M 11
Gray Gray Orange Gray Gray

03 S 2
Black Gray

S25 S 26
Black Black

-29.



Hybrid System

$38 $39 S40
Black Black Black
— —— B — B
N n | f n f
1|2|3|4|5|6|7 :|1|2|3|4| |5|e 1|2||_|3|4|5|6|7||:
8|9 [10]11]12]13[14[15[16]17 718 |9 [10]11]12[13[14[15]16 819 [10[11 12|13 14[15 16|‘|7 1819
18{19]20]21|22 235:52425 17[1819]20{21(2223]24| 25|26 27 20(21(22 23E|'|E|24 ZSEEZG 27
2627|:|2829|:|3031 282930|:|3132333435 28293031|:|3233|:|3435
- I

S41
Black
— =
il il
Tz[s[+]=]s]7
819 110{11{12]13|14|15]|16]|17

18[19]20(21(2223]|24]25(26]27

28]29(30(31(32 |:| 33[34
I T | [

White Yellow White

_123456785 TI:IT _123456789105
9 10|11 11[12]13]14
| 1213114115 16 | = TalaTals16 i 15116 |17 [ 1819 {20 | =
T _ 1 o —
708 9110
White White White

e
11237456 T2 0s16 7|8 |E 1{2]3]4]5]s
7|8 |9[10]11]12 9 [10111]12(13] 14 | 15 169 718]9]10]11]12

White White

Tl

_123456789105 _12345613DD:
1[12]13]14] 15[ 16 [ 17 | 18 | 19| 2 718[9[10]11[12
| 516 8[19(20| 5 | 0 i

White White
S\
1123|4]|5]|e|7|8]9 112134 |5
10]11{12]13]|14[15[16] 17| 18 67189 |10

-30 -



Hybrid System

Black White White
=1 TR e
1]2]3|4|5]6]|7]8|9]10[11 " [2TsT4 s e]7Te]0 ] T12)3[4|5]|6[7]8]|9[™
12[13[14|15[16(17]18[19[20]21 22 " [re[rfrafs[te]7]re] 9] 2° 11112 ]13|14[15]16]17[18[19] 20
| | e | m— —1T
TN 7/
White Black (RHD) Black Black (LHD)

P —— P —— P ——

T ey 1y A W g I

2[3]4]s]6]7]s]9 2[3]4]s]6]7]s]o]° 2[3]4]s]6]7]s]9
12[13[14]15]16]17[18[19

o
N

2|3|4|5

-
o

N
.

N
o
N
=
=
N
o

8|9|10|11 12 12[13[14]15]16]17[18[19 20 1 12[13[14]15]16]17[18[19

1A2 1B2
White White
L[ ———1 I S
112 8|9 |_| |J
—J
918 211
1011111314156 (7(]17]18
12[13]14[15[16 1817|7654 3]]11]10
s 1= = | ) 16]15(14]13(12
N 7

-31-



Hybrid System

B3 IE1
Blue Gray

— AN T ———1 1 —
—\
P 3 124PJ:LCL8 - I_l\ |J
—T
456|7|89 e 7Y [ 3y 1 P ] o o T T
) o
12[13[14[15]16 wsl17]|7[6[5]4[3][11]10
C | B bl | J 16115[14113|12
N —

—-

PLEEREE | B[ EEIEEEEE] ]
12[13]14]15]16]17]18]19 20 |£19|18|17|16|15|14|13|12ﬂ|:

c——— )

N

.
©
-
o
N

=TT
[
|

I
= (=7

112 |134]|5

67|_|89

——/ .

1
\

M2
Gray
L [———1 T S
112 8|9 |_| |J
—J
918 211
1011113141567 (]17]18
12[13[14|15]16 1817|7654 [3]]11]10
C = — ) 16]15(14]113]12
g —

" [2]3]4]s]e]]e]e] oo e Te 2] |E
1 fr2f13[1a]1s]16]17]18[19] 2 |ﬁ19|18|17|16|15|14|13|12ﬂ|:

-32-



Hybrid System

m

Blue White
I I I I
=) (=== [T
11101918 |7|6|5[4]|3]|2]|1 11231415
1(2)13(4|5]|6[7]|8(|9]10{11
12[13114[15 1161718l 19 [20] 21| 22 22121]20(19]18(17]16]15[14]13|12 6 |7 E] s o 8 7
~ — T === ]

White White

2]

6|5 |4
11]10[9 [8

4|5|6
8[9[rof11
el

-33-



