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วาลวกันกลับ
(4WD)

บูชทอดานใน-ดานนอก

ตัวนําเฟองสะพาน

เฟองพีเนียน

 เฟองพวงมาลัย
• ใชตัวนําเฟองสะพานความเสียดทานต่ําเพื่อใหการบังคับเลี้ยวทําไดงายขึ้น
• ใชบูชทอดานใน-ดานนอกเพื่อยึดเฟองพวงมาลัยบนรถ ฉะนั้น ความแข็งแกรงในทิศทางซายและขวาจะดีขึ้น

และความแข็งแกรงในแนวดิ่งและในทิศทางหนา-หลังจะสูงขึ้นเพื่อใหบังคับไดงายและขจัดการสั่นสะเทือน
จากพื้นมาที่พวงมาลัยออก

• ในรุน 4WD นั้น วาลวกันกลับจะอยูที่ชองแรงดันสูงเพื่อลดการกระแทกที่มีผลมาจากพื้นผิวถนน

 เวนปม
• เวนปมที่นํามาใชนั้นมีน้ําหนักเบาและกะทัดรัด ซ่ึงใชอะลูมิเนียมขึ้นรูปเปนวัสดุในการทําเสื้อ
• เวนปมของรุนเครื่องยนต 1KD-FTV, 2KD-FTV และ 2KD-FTV เวอรชันสูงที่นํามาใชนั้นเปนแบบขับดวย

เฟอง เวนปมของรุนเครื่องยนต 1TR-FE, 2TR-FE และ 1GR-FE ที่นํามาใชนั้นเปนแบบขับดวยสายพาน
• ชนิดของเวนปมของรุนเครื่องยนต 1TR-FE และ 2TR-FE ที่นํามาใชนั้น มีกระปุกน้ํามันอยูในตัวดวย
คากําหนดตางๆ

ชนิดของเครื่องยนต • 1TR-FE
• 2TR-FE 1GR-FE

• 1KD-FTV
• 2KD-FTV
• 2KD-FTV เวอรชันสูง

ความเร็วรอบปม               รอบ/นาที 800 ∼ 7,300 600 ∼ 7,000 860 ∼ 6,800
ปริมาณการจายตามทฤษฎี
(ที่ 1,000 รอบ/นาที)    l / นาที

9.6*1

8*2 9.6 8

แรงดันระบาย        เมกกะปาสคาล 8.3*1

8.8*2 ← 8.8

ปริมาณการจายที่ถูกควบคุม               l / นาที 7.5 ∼ 6*1

6.5 ∼ 5*2 ← ←

ชนิดการขับ สายพานรูปตัววี (V) ← เฟอง
*1 : รุน 4WD
*2 : รุน 2WD

ชวงลาง – บังคับเลี้ยว


